02 —jizda s ovladacem (bez programovani)




VEX IQ
stavba robota

Postavime jezdici podvozek
(basebot, drivetrain):

https://content.vexrobotics.com/stem-
labs/ig/builds/basebot/ig-2nd-gen-

basebot-rev12.pdf

nebo clawbota:

https://content.vexrobotics.com/ste

m-labs/ig/builds/clawbot/simple-
clawbot-rev2.pdf

https://content.vexrobotics.com/ste
m-labs/ig/builds/clawbot/clawbot-
rev4.pdf




VEX IQ
parovani ovladace
a mozku (1. ¢ast)

Postup parovani na videu

https://kb.vex.com/hc/en-

us/articles/4406901409428-
Wirelessly-Pairing-a-VEX-1Q-
2nd-gen-Controller-to-a-2nd-

gen-Brain

1) zapneme ovladac i mozek

2) v menu nalistujeme Settings




VEX 1Q

4) v Link menu se objevi postup, jak mame stisknout tlacitka

parovani ovladace na ovladaéi a ikona sviti oranZové
a mozku (2. cast)

5) na ovladaci stiskneme soucasné tlacitka ,,nahoru“ a ,,dolti“
a ve spravném tempu dvakrat spoustéci tlacitko ovladace.
Tempo, jak rychle toto tlacitko mackat nam ukazuje mozek.

6) je-li vSe v poradku, objevi
se ikona ovladace na mozku

a kontrolka sviti zelené

EI0100%
< Settings




VEX IQ
ovladani mozku

Navigacni tlacitka v menu.

Zatrzitko — zapnuti mozku,
potvrzeni voleb,
spusténi programu

Kfizek — podrzenim
vypnuti mozku,
stisknutim skok v menu
o krok zpét,

zastaveni programu

vExra



\ViD ¢g[e (kdy? je spdrovany ovladac)
domovska
obrazovka

Stav ovladace

Signal Stav baterie

Ikona polozky menu Smér pohybu v menu

Nazev polozky menu E
V=X IQ




VEX IQ
jizda s vychozim
hastavenim

Otevireni menu Drive:
spustime (Run) a jezdime...

Kdyz bézi program pro jizdu, na displeji je toto:

Program mliZzeme
kdykoliv prerusit
stiskem k¥izku.

Robot vi, jaka zafizeni ma
ovladat. Jsou-li motory zapojeny
do porttli 1 (levy) a 6 (pravy),
muZeme rovnou jezdit.

Vychozi nastaveni portu je vidét
v tabulce na dalsi strance.

vExra



VEX IQ
vychozi funkce

portt

zarizeni

funkce

zarizeni

funkce

SRR

(L) Smart | Otaceni motoru 7 Smart Otaceni motoru
motor Joystickem A motor Joystickem A
Tlacitko Zastavi otaceni 8 Tlacitko Zastavi otaceni
(bumper) | motoru v portu 4 (bumper) | motoru v portu 10
ovl. tla¢. R Down ovl. tla¢. L Down
Tlacitko Zastavi otaceni 9 Tlacitko Zastavi otaceni
(bumper) | motoru v portu 4 (bumper) | motoru v portu 10
ovl. tla¢. R Up ovl. tlac. L Up
Smart Otaceni motoru 10 Smart Otaceni motoru
motor tlacitkem R motor tlacitkem L
Smart Otaceni motoru 11 Smart Otaceni motoru
motor tlacitkem F motor tlacitkem E
(P) Smart | Otaceni motoru 12 Smart Otaceni motoru
motor Joystickem D motor Joystickem D

vExra




VEX IQ
konfigurace
ovladace pro jizdu

1) Vstoupime do menu Drive

2) Zvolime polozku Controls
3) Potvrdime volbu Controls

4) Volime rezimy ovladani

Detaily a video viz
https://kb.vex.com/hc/en-

us/articles/4407010512276-

Running-Driver-Control-

Programs-on-the-VEX-1Q-2nd-gen-

vExra



