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VEX IQ
aplikace
VEXCode IQ

1) verze online na webu
codeiq.vex.com

2) aplikace ke stazeni
- pro PC s Windows
- pro MacOS
- pro Chromebook
- pro tablety iPad
- pro tablety s Android

https://www.vexrobotics.
com/vexcode/install/iqg
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Download VEXcode 1Q (Blocks and Text) - v2.4.0

Downloadable app for users with bandwidth restrictions and for convenience
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VEXIQ

vybrané vlastnosti
aplikace
VEXCode IQ
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VEXcode IQ
nahravani programu
pres ovladac
pripojeny do USB

Noveé ve VEXcode 1Q 4.0:
https://kb.vex.com/hc/en-

us/articles/4407359250836-Wirelessly-
Downloading-a-Project-to-the-IQ-2nd-
gen-Brain-via-the-1Q-2nd-gen-Controller

1) Zapneme soucasné mozek robota i ovladac

2) Pfipojime ovlada¢ do USB pocitace

3) Klikneme ve VEXcode iQ na ikonu ovladace a propojime jej

4) Jakmile zezelena ikona ovladace, méla by asi za dvé sekundy zezelenat
také ikona mozku jako dlkaz, Ze je vSe spravné propojeno

5) Stahujeme program a spoustime klasicky ikonami v prostfedi VEXcode 1Q
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VEX IQ
popis ovladace

Kazdé tlacitko vraci
dvé hodnoty:

stisknuto =1
uvolnéno =0

Hodnoty joysticku
A a B nabyvaji hodnot
od -100 do +100




VEX IQ
pridani ovladace

Ve VEXcode 1Q pres ikonu
zarizeni

-> zvolime pridat zarizeni
-> vybereme ovladac
(controller)

Pokud planujeme ovladac
programovat pomoci blokd,
stiskneme Hotovo (program
viz posledni stranky)

-> jinak pokracujte
nastavenim na nasledujici
strané...
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VEX IQ Controller
nastaveni ovladace
pro jizdu bez Vyber tlacitka pro nastaveni akci
nutnosti jeho Ooakovans kiiks
. . . R pakované klikdme na
phietgfrzinnferizin - O tlacitko, az mame vybranu
metodu ovladani.
JOYSTICKY
9 cl‘—"DORS 4 zpUsoby:

—ol:= 0¥ - levé ovladani

Priklad pro vozitko nebo O O sve oviaran

- pravé ovladani

clawbota s dvéma motory
(DRIVETRAIN 2-motor)

- rozdélené ovladani
- tank control

L3/ R3 available on IQ Controller (2nd gen) only
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VEXIQ

nastaveni ovladace
pro jizdu bez
nutnosti jeho
programovani

TLACITKA

PFifazeni motoru
k tlacitkim

Controller

Vyber tlacitka pro nastaveni akci

klepeta
., .. GID )
(G ab

Klikame na tlacitka

@C,:P C:,DO a éekame, aZ se
BLOE QYR nabidne spravny

O O motor.

L3/ R3 available on 1Q Controller (2nd gen) only

vExra



VEXIQ

prikazy

k programovani
ovladace

Po pridani ovladace vidime
v seznamu prikazli dva nové
prikazy pro ovladac.
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Naprogramujeme otaceni ramene a klepet ndmi nastavenou rychlosti.
Po zvednuti se ma rameno zastavit v nastavené poloze.

VEXIQ

Prog ram pro Klepeta se po uvolnéni tlacitka také zastavi a pevné drzi v nastavené poloze.
klepeta a rameno *‘
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nastav rychlost Klepeta na @ %

Pro robota Clawbot:

https://content.vexrobotics.com/stem-
labs/ig/builds/clawbot/clawbot-rev4.pdf

nastav rychlost Rameno na @ nastav zastaveni Rameno na drzet

V zafizenich pfidame DRIVETRAIN
2-motor (zvolime porty motor( —
levy 1 a pravy 6 — gyroskop
zvolime ,setrvacnikovy mozek”

a kola 200 mm)

zastav Klepeta

nastav zastaveni Klepeta

V zafizenich pfidame motory

(v ukdzce nazvané ,,rameno”

—v portu 10 a ,klepeta” — port 4)
Pozor na smér otaceni, v pripadé
potrfeby zvolime ,couvat” misto
,normalni)

zastav Klepeta

nastav zastaveni Klepeta



https://content.vexrobotics.com/stem-labs/iq/builds/clawbot/clawbot-rev4.pdf
https://content.vexrobotics.com/stem-labs/iq/builds/clawbot/clawbot-rev4.pdf
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